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BIM-Projektabwicklungsplan (BAP)

Der BIM-Projektabwicklungsplan ist das fihrende Dokument, welches die Grundlage einer BIM-
basierten Zusammenarbeit im Projekt strategisch festlegt.

Er legt die Ziele, die organisatorischen Strukturen und die Verantwortlichkeiten fest, stellt den
Rahmen fiur die BIM-Leistungen dar und definiert die Prozesse sowie Austauschanforderungen
der einzelnen Beteiligten. Er beinhaltet die Schnittstellen aller Projektbeteiligten.

Beflllung vom AG Abschnitt 1,2, (7.2, 84

Beflllung vom Bieter im Teilnahmewettbewerb/ Angebots- Abschnitt 3.1, 3.2, 4, 5.2,

abgabe 6.2-6.4, (7)

Befillung AN 4 Wochen nach Auftragserteilung Abschnitt 3.3, 5.1, (7),
8.1-8.3

Ersteller: Dipl.-Ing. Svenja Schantz,

Logo des Bieters: Phillip Koltermann (ZPP)

Status: Grundlagenermittiung

ZPP INGENIEURE Datu:

18.11.2021
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Nr.: | Version: Datum: Anderung: Verfasser:

1 0.1 14.08.2020 Muster-BAP der Ausschreibungsun- | .SPM (S)
terlagen

2 0.2 10.11.2020 BAP zur Angebotsabgabe ZPP

3 0.3 27.11.2020 Anpassung zur Verhandlungsrunde | ZPP

4 0.4 24.02.2021 Anpassung an  aktuellen DB- | ZPP
Vorgaben

Das Dokument ist im Rahmen des Projektfortschrittes vom Auftragnehmer (AN) in Abstimmung
mit dem Auftraggeber (AG) spatestens zum Ende der jeweiligen Leistungsphase fortzuschrei-

ben.
5 1.0 05.03.2021 Fortschreibung BAP zur Lph 1 ZPP
6 1.1 14.07.2021 Hinzufligen des Issuemanagements ZPP
7 1.2 18.11.2021 Anderung der Fachmodelle (6.4) und | ZPP
Organigramm
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1  Allgemeine Projektinformationen

Allgemeine Projektinformationen
Nachfolgend sind die Basisdaten des Projektes vom Bieter/Auftragnehmer

1.1. Allgemeine Projektinformationen

Projektbezeichnung: Neubau Aufzug Hamburg-Neugraben
Neubau Aufzug Hamburg Kdnigsstral3e
Bahnhofsnummer: 2520
3557

(G.011301320
G.011301127

Strecke 1271 HH Hbf — HH-Neugraben und Strecke 1720 Lehrte -
Cuxhaven

Strecke 1270 Hamburg — HH Diebsteich

Yasemin Krause

Tel. 04039181925, Mobil: 015232113798

E-Mail: yasemin.krause@deutschebahn.com

Dr.-Ing. Felix Nagel

Tel. 030 3999 39 1401, Mobil: 0160 531 7221

E-Mail: na@zpp.de

Projekt Nummer:

Streckennummer:

Projektverantwortlicher
Auftraggeber: DB Stati-
on & Service AG
Projektverantwortlicher
Auftragnehmer:

In diesem BAP werden beide Bauvorhaben zusammen aufgefiihrt. Weitere Ergdnzungen wer-
den Projektspezifisch hervorgehoben.

1.2. Mitgeltende Dokumente

Im Folgenden sind die mitgeltenden Dokumente zum BAP aufgelistet:

Tabelle 1-1: Liste der mitgeltenden Dokumente

Dokument/Titel

Dokumentennummer

Vorgaben der Deutschen Bahn S & S zur
Anwendung der BIM-Methodik

Ausgabe vom 29.01.2021 (2.5) inkl. aller
Anlagen [1-11]

Leistungsbilder der Ausschreibung

Anlagen des Vertrages Nr.: 1.1-1.8

Re

Projektauftrag Neubau Aufzug Hamburg- 2520 -------- D100 _000000 PO--.002_AST --- --
Neugraben _0001_-_S.pdf
Projektauftrag Neubau Aufzug Kénigstra- | 3357_-------- D100 000000 PO--.002_AST --- --

_0001_-_S.pdf




2. Projektspezifische BIM-Ziele und Anwendungsfalle
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Die BIM-Ziele und die BIM-Anwendungsfalle sind fur kleine und mittlere Verkehrsstationen be-
reits vom Auftraggeber festgelegt. Kommt es im Projektverlauf zu projektspezifischen Anpas-
sungen oder Ergénzungen, ist das in diesem Kapitel vom Auftragnehmer nach Abstimmung mit

dem Auftraggeber zu dokumentieren.

2.1. BIM-Ziele

Die Ziele fur standardisierte Verkehrsstations-Projekte lauten wie folgt:
¢ Erreichen von Kostensicherheit vor Ausschreibung der Bauleistung
e Erhohung der Planungsqualitat und Anwendung der Baustandards
e Digitale Ubergabe definierter Daten in Betrieb und Instandhaltung
e Unterstutzung der Offentlichkeitsbeteiligung
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2.2. BIM-Anwendungsfélle

Im Folgenden sind die BIM-Anwendungsfalle des Projekts aufgelistet.

Tabelle 2-1: Anwendungsfalle des Projekts

Nr Anwendungsfall Leistungsphasen

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Projektdurchfiihrung
01 | Alle arbeiten am Modell

02 | Datenaustausch der Planung tiber PKP
Projektkommunikation und

gemeinsame Datenumgebung

04 | BIM-Projektbesprechungen

05 | Offentlichkeitsarbeit mit 3D-Visualisierungen

Grundlagenermittlung, Planung, Baurecht

3D-Bestandsaufnahme mittels Punktwol-
01 X
ke/Laserscan

3D-Bestandsmodellierung als Planungsgrundla-
ge

03 | 3D-Modellierung (Geometrie und Attribute)* X
04 | 3D-Kollisionsprifung X | X | X | X |X X

Teilautomatisierte Prifung
auf Regelkonformitat (X) | X) | (X) | (X) | (X) X) | (X)

06 | Planungskoordination X
07 |Anderungs- und Entscheidungsmanagement X
08 | Modellbasierte Bauablaufplanung

09 | Automatisierte LV-Erstellung mit BIM-Modellen
10 | Automatisierte Mengenerm. mit BIM-Modellen
11 | 3D-Variantenentscheidung zur Lage

12 | 3D-Variantenentscheidung zum Bauwerk X
13 | 2D-Planableitung aus 3D-Modellen X

Abstimmung der Genehmigungsplanung mit
3D-Visualisierung

03

02

05

X
X
X

(X) (X) | (X) (X)
X X [(X) X

x

X[ x| x| x| X| x| x| x

14

Legende:

x = notwendig; (X) = optional

* Unter der Anwendung der Baustandards / Digitale Bauteilbibliothek

Weitere Informationen zu den BIM-Anwendungsfallen sind in den BIM-Vorgaben zu finden.



3. Organisation im Projekt
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Die projektspezifischen Rollen und Verantwortlichkeiten sind im Folgenden abgebildet. Eine kla-
re Zuordnung der Verantwortlichkeiten sichert die reibungslose Zusammenarbeit im Projekt und
beugt eventuellen Missverstandnissen vor.

3.1. Projektorganisation

Nachfolgend ist die Projektorganisation des AN dargestellt.

Felix Magel
Projelctieiter

Phillip Koltermann
BIM-Koordinator

Sina Schellenberg
Objektplanung

Bjorm Smolarek
Objektplanung

Amin Karbasiyoun
Tragwerkplanung

Alysia Murray
Tragwerkplanung

Christian Dorau
Vermessung

Abbildung 3-1 Projektorganigramm der Projektorganisation

Lay Chong
TA/LST

3.2. Projektbeteiligtenliste und Verantwortlichkeiten

Tabelle 3-1 Projektbeteiligtenliste

Name Firma | Funktion Abkirzung | Kontakt
030 3999 39 1401,

Dr. Felix Nagel ZPP | Gesamtprojektleiter NA 0160531 7221,
na@zpp.de

Phillip Koltermann | ZPP | BIM-Koordinator PKO pko@zpp.de

Amin Karbasiyoun | ZPP | BIM Autor TWP AK 030 399939 2310
ak@zpp.de
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Name Firma | Funktion Abklrzung | Kontakt
Alysia Murray ZPP | BIM-Autor TWP AM 0303999392335
am@zpp.de
. 030 3999 39
Sina Schellenberg | ZPP | BIM-Autor OP SIS 2318 sis@zpp.de
Bjorn Smolarek ZPP | BIM-Autor OP BS bs@zpp.de
030 4397016 — 64
Lay Chong BST | BIM-Autor 50Hz/LST -- l.chong@bst-
railkonzept.com
030 3385 802 65,
Christian Dorau Gl BIM-Autor Vermessung -- 0151 624 053 56,

c.dorau@gi-consult.de

3.3. Schnittstellen der Akteure

EBA

DB Netz AG

DB Energie
GmbH

VRR

Stadt /
Landkreis

Leitungs-
betreiber

Anlieger

weitere

ToBs

Brandschutzgutachten/

IVE

Bougrundgutachten

BIM-Ersteller ﬁ
Vermesser ‘“
BIM-Ersteller ﬁl
50 Hz iy
BIM-Ersteller =
Ingenieurbou ﬂ
Trogwerks ﬁ
planung ﬂ
BIM-Ersteller ﬁ
OLA S LET /T ﬂ
[ ﬁi
Schallschutz ﬂ

Abbildung 3-2 Darstellung der Schnittstellen
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4. BIM-Koordination und Qualitatssicherung

Die BIM-Koordination ist die Grundlage fiir die Durchfiihrung der Qualitatssicherung. Daher
werden im folgenden Kapitel diese zwei Prozesse naher erlautert. Beide Prozesse liegen im
Verantwortungsbereich der Planung.

4.1. BIM-Koordination

Bei der BIM-Koordination werden die einzelnen Fachmodelle zu einem Koordinationsmodell zu-
sammengespielt, um die Abhangigkeiten zu identifizieren und die Planung zu koordinieren.

Dies erfolgt in einem regelmaRigen Zyklus (z.B. zu Beginn alle 2, anschliel3end alle 4 Wochen).
Bei den Koordinationsbesprechungen werden die Ergebnisse durch ein Koordinationstool visua-
lisiert und die daraus resultierenden Aufgaben auf der Koordinationsplattform dokumentiert.
Diese Dokumentation kann zu den Meilensteinen zur Qualitatssicherung herangezogen werden.
Die entsprechende Software ist in der folgenden Abbildung einzutragen.

BIM - Koordinationskreislauf

Modellerstellung PKP Kollisionspriifung Aufgabenverteilung Planung
@
=)
T
&
3 L""S’C
Tragwerksplanung

ZPP [
2 )
5 ObJek;;IPanung il r N
5 - 4 BIM-
5 > think t—T1T— ——»E )’f' ) 1 » Projektbe-
2 P rOJ ec ( sprechung
5 L 4
g Navisworks BiMcollab
§ Vermessung | |
] Gl-Consult
T
=}
=

TA/LST L

BST

< Modellanderungen

Abbildung 4-1: BIM-Koordinationskreislauf

4.2. Strategien der Qualitatssicherung

Die Sicherstellung der Planungsqualitat verantwortet der Auftragnehmer. Die Anforderungen
des Auftraggebers an die Qualitatssicherung und deren Dokumentation sind insbesondere in
den BIM-Vorgaben, Anlage 15 des Architekten-/ Ingenieurvertrages, beschrieben. Die Quali-
tatssicherung wird in einem dreistufigen Prozess durchgefiihrt. Dieser ist in der folgenden Grafik
dargestellt:

10



BIM - Qualitatssicherung

Vermessung
Gl-Consult

Modellerstellung + Priifung

TA/LST
BST

Navisworks
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BiMcollab
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.
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p J ¢ sprechung
A A

Modellanderungen

Abbildung 4-2: Qualitatssicherung

Dabei werden in erster Instanz die Fachmodelle durch die BIM-Ersteller gepruft. Die Qualitat
wird durch einen standardisierten Bericht bestétigt. Dieser wird entsprechend der Meilenstein-
prufung féallig. AnschlieRend erfolgt die Qualitétssicherung im Koordinationsmodell wobei geo-
metrische und informative Abweichungen identifiziert werden. Anschlie3end werden diese Ab-
weichungen in einem Aufgabensystem Uberfiihrt, um diese dann strukturiert abzuarbeiten.

In diesem Prozess werden unter anderem die folgenden Faktoren gepruft:

» Interne Uberpriifung seitens der Fachplaner

» Uberprufung durch unabh&ngige Objektplaner (4-Augen-Prinzip)

» Projektbesprechungen mit Beteiligung aller Planer des Objektes

» Uberprufen der Schnittstellen zu anderen an der Planung Beteiligten

= Dokumentation der Fehlerkorrektur

= Madglichkeit der stichprobenartigen Kontrolle seitens des AG

= Erstellung von Qualitatssicherungsberichten seitens der Objekt- und der Fachplanung

» Regelmafige Kontrolle des BIM-Modells auf Richtigkeit des Informationsinhaltes sowie der

geometrisch funktionalen Bestandigkeit

= Entwicklung eines ausfihrlichen Qualitatssicherungskonzeptes




= Die Abgeleiteten Unterlagen entsprechen dem aktuellen Modell

= Arbeit mit méglichst wenigen unterschiedlichen Werkzeugen/ Programmen zur Vereinfa-

chung des internen Informationsaustauschs

= Eine einheitliche Namenskonvention

Der Auftraggeber entnimmt die Modelle und Prufberichte aus dem PKP zur rechtzeitigen Pru-
fung bezulglich des jeweiligen Quality Gates.

Tabelle 4-1 Stufen der Qualitéatssicherung

QS-Stufe 1:

Arbeitsstand
zu Projektbe-
sprechung

Die Modellstruktur (Abschnitts-, Fach-
Teilmodelle) entspricht den Vorgaben.
Die Dateinamenskonvention und die
verein-barten Ubergabeformate werden
eingehalten, Die Fachmodelle stimmen
hinsichtlich des Koordinatenmodells
Uberein und lassen sich zu einem Ko-
ordinationsmodell zusammenfihren.
Der Koordinatennullpunkt ist fur alle
Modelle eingehalten.

Die innere Kollision der Fach-/ Teilmo-
delle wurde geprift und dokumentiert,
gleiches gilt fur die automatisierte Pri-
fung der Vor-gaben an Regeln und an
die Attribuierung der Modelle. Hierbei
erkannte Fehler wer-den Uber das
Issue-Managementsystem dokumen-
tiert und an die BIM-Autoren zu-
rickgespielt.

BIM-
Fachkoordinator

QS-Stufe 2:

Arbeitsstand
(qualitatsge-
sichert)

Grundlage bildet die QS-Stufe 1. Fur
diese wurden alle Kollisionen / Fehler
gelost.

Darliber hinaus liegen Kollisionen im
Gesamtmodell dokumentiert vor, eine
dokumentierte Prifung auf fehlende At-
tribute-rungen wurde durchgefihrt. Die
Kollisionen werden im Issue -
Managementsystem an die BIM-
Fachkoordinatoren zurtickgespielt. Der
AG kann aus der Prifung einen Fertig-
stellungsgrad erkennen (Auswertung
Attribuierungsvollzahligkeit, Anzahl of-
fene/geschlossene Bauteile).

BIM-
Gesamtkoordina-
tor

QS-Stufe 3:

Abgabestand

Grundlage bildet die QS-Stufe 3
Samtliche Kollisionen wurden gelést
(dies kann auch eine Kommentierung
nicht sinnvoll auflésbarer Kollisionen
bedeuten), die Attribuierung ist voll-
sténdig, alle Bauteile sind geschlossen

BIM-
Gesamtkoordina-
tor

QS-Stufe 4:

Abgabestand

(gegenge-
pruft)

Die QS-Stufe 3 wurde durch den Pro-
jektleiter des AG bestétigt

BIM-Management

12



Die Dokumentation der Qualitatssicherung erfolgt grundséatzlich wie folgt:

1. mit dem AG in seiner Form abgestimmter QS-Bericht, durch die jeweils Zustandigen
signiert

2. Protokoll der Kollisions- und Regelprifung aus Navisworks

3. Einpflege zu lI6sender Issues ins Issuemanagementsystem

4.2.1. Koordinationsmodell erstellen

Die Erstellung der Koordinationsmodelle erfolgt in Navisworks. Teilautomatisierte Prifungen
werden ebenfalls softwaregestiitzt durchgefiihrt. Die Modelle werden mit weiteren Informationen
angereichert (Verkniipfung von Plandaten, Fotos etc.). Die Koordinationsmodelle werden in
dem jeweilig abgesprochenen Format dem AG auf der CDE zur Verfugung gestellt. Die Schnitt-
stellen konnen der Gesamtsoftwarelandschaft entnommen werden.

4.2.2. Kollisionsprifung durchfiihren

Die Kollisionsprufung wird automatisiert mit dem Softwareprodukt Navisworks durchgefuhrt. Die
Prifung erfolgt fur die Fachmodelle/ Teilmodelle in sich durch die BIM-(Fach)Koordinatoren so-
wie fur die Fachmodelle untereinander durch den BIM-Gesamtkoordinator.

Bei der Erstellung der Bauteile ist darauf zu achten, dass die Modelle nicht mit unnétiger Model-
lierungsgenauigkeit Gberfrachtet werden. Die Bauteile miissen so genau in ihrer Form und Gro-
3e modelliert werden, wie es fur die Erfillung der Planungsaufgabe und fur die zu treffenden
Entscheidungen in der Planung erforderlich ist. Hierbei kann es zu akzeptablen Kollisionen
kommen.

Der Detailierungsgrad ist so zu wahlen, dass er insbesondere die nachfolgenden Anforderun-
gen erfillt:

e Nachweis der Einhaltung der festgelegten Kollisionstoleranzen fur die Leistungspha-
sen 1 und 2 (2 cm; Lichtraumprofil 0 cm)

« Visualisierung fur Variantenentscheidung bzw. Offentlichkeitsarbeit

o Herstellerneutrale Visualisierung

o Darstellung im Schnittstellenbereich zwischen Bestand und Planung zur Beurteilung der
gegenseitigen Interaktion

13



5. Strategie der Zusammenarbeit

Der BIM-Terminkalender stellt den terminlichen Ablauf im Vorfeld der Planungsbesprechungen
in der QS 1 dar. Die Darstellung im aktuellen Modell erfolgt beispielhaft und h&ngt vom Bespre-
chungsturnus und vom Jour-Fixe der Projektbesprechungen ab.

Task |[erantwortlich Beschreibung

1 BIM-Autor Ubergabe der Teilmodelle durch die BIM-Autoren an die fir
die jeweiligen Fachmodelle zustandigen BIM-Koordinatoren

2 BIM-Gesamtkoordinator [Zusammenfiihren der Fachmodelle in_ Abschnittsmodelle, Kol-
lisionsprifung der Abschnittsmodell, Ubernahme der zu berei-
nigenden Kollisionen in BIMcollab, Ubergabe der Abschnitts-
modelle an den AG, Bereitstellung des Koordinationsmodell
flr die Planungsbeteiligten im Planungsteam

3 Alle BIM-Projektbesprechung  mit  Digitaler  Protokollierung
in BIMcollab

Woche 1 Woche 2 Woche 3 Woche 4
Mo Di Mi Do [Fr Mo Di Mi Do [Fr Mo Di Mi Do Fr Mo Di Mi Do [Fr
Task

14-tagiger BIM-Turnus

Abbildung 5-1: Besprechungsterminplan

5.1. Organisation des Besprechungsmanagements

Im Folgenden sind die Anforderungen fir die jeweiligen Regelbesprechungen festgelegt.

5.1.1. Projektbesprechung

Tabelle 5-1: Anforderungen der Projektbesprechung

Anforderung Umsetzung

Projektphase Planung

Teilnehmer Projektleitung, BIM-Berater, BIM-Koordinator, Planungsleiter
Frequenz Alle 4 Wochen, siehe Terminplan

Einladung, Leitung &
Protokollfiihrung

Einladung erfolgt durch den Projektleiter. Dieser Fuhrt die Bespre-
chung und protokolliert diese entsprechend.

Ziel

Zielgerichtete Steuerung der Planung

Inhalt

Abstimmung der Planungsinhalte und Anforderungen

Nutzung der Modelle

Unterstitzung der Kommunikation,
Besprechung der Planungsaufgaben am Modell

Datenaustausch

Uber PKP
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5.1.2. Planungs-JF

Tabelle 5-2: Anforderungen an den Planungs-JF

Anforderung Umsetzung

Projektphase Planung

Teilnehmer BIM-Koordinator, BIM-Autoren, Planungsleiter
(ggf. Projektleiter bzw. BIM-Berater)

Frequenz Alle 2 Wochen, siehe Terminplan

Einladung, Leitung &
Protokollfiihrung

Einladung erfolgt durch den BIM-Koordinator. Dieser Fuhrt die Be-
sprechung und protokolliert diese entsprechend.

Ziel

Effiziente und transparente Aufgabenbearbeitung

Inhalt

Besprechung der planungsspezifischen Aufgaben z.B. Kollisionen

Nutzung der Modelle

Unterstitzung der Kommunikation,
Besprechung der Planungsaufgaben am Modell

Datenaustausch

Uber PKP

5.1.3. Planungsverteidigungsbesprechung

Tabelle 5-3: Anforderungen an die Planungsverteidigungsbesprechung

Anforderung Umsetzung

Projektphase Planung

Teilnehmer Projektleiter, BIM-Berater, BIM-Koordinator,
Frequenz Nach Abschluss der Lph. 2, 3+5

Einladung, Leitung &
Protokollfiihrung

Einladung erfolgt durch den Projektleiter. Dieser Fuhrt die Bespre-
chung und protokolliert diese entsprechend.

Ziel

Sicherstellung der Qualitat zur entsprechenden Leistungsphase

Inhalt

Vorstellung der Planungsergebnisse der Leistungsphase

Nutzung der Modelle

Unterstltzung der Kommunikation,
Visualisierung des Planungsstatus

Datenaustausch

Uber PKP

15



5.2. Organisation des Issuemanagements

Die Organisation von Issues wird tUber die Kollaborationsplattform BIMcollab tibernommen. In
und zwischen Planungsbesprechungen werden jeweils Issues flr Konigsstralle und Neugraben
erstellt und in der darauffolgenden Besprechung geklart. Ein Protokoll der besprochenen Issues
wird getrennt einmal jeweils fur Kénigsstraf3e und Neugraben aus BIMcollab erstellt und dem
Arbeitgeber zur Verflgung gestellt. Folgende Punkte sollen im Protokoll enthalten sein:

e Ein Deckblatt mit allen an der Besprechung beteiligten Personen.

o Titel: Am besten kurzhalten, weitere Beschreibungen kénnen im Kommentar-Fenster
hinzugefligt werden.

e Zugewiesen: An wen wurde das Issue Ubertragen.

e Bereich: Hier wird zwischen KoénigsstraRe oder Neugraben unterschieden. Wenn ein
Issue beide Bahnhofe betrifft, dann werden aus diesem Issue 2 getrennt fur beide
Bahnhofe erstellt.

e Meilenstein: Die dazugehdrige Leistungsphase muss angeben werden.

o Frist: Bis zu welchem Datum muss/soll das Issue erledigt werden.

o Etiketten: Hier soll das dazugehdorige Gewerk angegeben werden

¢ Kommentar: Wenn sich an einem Issue etwas &ndert, es aber noch nicht gelést werden
konnte, kdnnen noch weitere Kommentare angefugt werden. Im Protokoll wird die ganze
Historie mit angegeben.

e Billigung: Legt fest, dass ein zusatzlicher Nutzer eine Anmerkung bestatigen muss, be-
vor ein Issue geschlossen werden kann.

e Prioritat: Die Prioritat beschreibt die Dringlichkeit des Issue.

Tabelle 5 - 4 Issue-Status

Status Beschreibung
Aktiv Das Issue ist noch aktuell und muss bearbeitet werden
gelost wenn ein Issue erledigt wurde, wird der Status in der Planungsbesprechung

auf «geldst» gesetzt. Dieser Status bleibt bis zur ndchsten Sitzung, so dass
es im Protokoll mit aufgefiihrt wird.

geschlossen Die aus der letzten Planungsbesprechung geldsten Issues kénnen geschlos-
sen werden und werden nicht weiter aufgefiihrt. Ein geschlossenes Issue
kann wieder auf aktiv gesetzt werden.

Alle Projektteilnehmer haben die Berechtigung Issues zu eréffnen. Die weitere Bearbeitung die-
ser wird von ZPP Ubernommen. Das interne Issuemanagement von ZPP wird tiber andere
Netzwerke durchgefiihrt und dient hier nur zur Protokollierung.

Externe Issues werden an die jeweilige Person zugewiesen. Diese Person soll dann zur nachs-
ten Planungsbesprechung Riickmeldung geben. In der Besprechung wird dann weiter entschie-
den ob das Issue noch weiter behalten werden soll oder es auf «gel6st» gesetzt werden kann.
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5.3. Technologische Unterstitzung der Zusammenarbeit

Der Austausch der abzugebenden Daten hat prinzipiell Gber das PKP zu erfolgen. Fir die Be-
zeichnung der Dateien ist der Dateinamensgenerator zu beriicksichtigen. Eine Ubersicht der
Versionierung ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

Archiviert

Archiviert Archiviert Archiviert

Sicherung Sicherung Sicherung Sicherung

der
Arbeits-
ergebnisse

der
Arbeits-
ergebnisse

der der
Arbeits- Arbeits-
ergebnisse ergebnisze

Datensicherung Datensicherung Datensicherung Datensicherung
. G - Behordlich
S - Signiertes o . 5
5 genehmigtes - ]
Dokument = Dok - g, = g
2 okumen T3 35 E
3 S S vond 2
Vom EBA =~ Vom DB Ol Vo der BIM-/ = an der S Nicht
. P o $ Planungs- $ Fach- = -
geprift und PL a s&S & o = o gepriifte
. . oo B koordination o planung e
unterzeichnete uh gepriifte = ~ o0 . Planungs-
c gepriifte k= gepriifte
Planungs- % Planungs- % ‘a Planunge- Planungs- B daten der
daten k¥ daten = g % 5 Fachplaner
a = daten

daten

Abbildung 5-2: Versionierung der Dokumente gemalf Dateinamensgenerator

5.4. BIM-Besprechungsraum

Bis auf weiteres werden alle BIM-Besprechungen tber MS-Teams durchgefiihrt

5.5. Zusammenarbeit der Fachplaner

Alle Fachplaner werden im Rahmen der Leistungen des Hauptauftragnehmers Planung vom
Bieter vertraglich zur Zusammenarbeit verpflichtet. Es findet eine enge Zusammenarbeit aller
Fachplaner statt. Ein besonderer Fokus liegt dabei auf der Datenkonvention, Datenlieferung
und die Nutzung der Projektkommunikationsplattform.
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6. Datenaustausch und Lieferung

6.1. Gemeinsame Datenumgebung

Als gemeinsame Datenumgebung wird die Internetplattform thinkproject genutzt. Fur alle Uber-
gaben an den AG werden dort die Bereiche «Publishes» und «Archived» eingerichtet. Zum Aus-
tausch innerhalb der Planungsgruppe wird das interproject CDE zur Verfigung gestellt und
Ordner fur «Work in Progress» und «Shared» erstellt.

6.2. Softwareumgebung und -schnittstellen

Im Folgenden ist die Softwareinfrastruktur des Projekts abgebildet.

Kosten-
planung

PKP
think

Modell- Termin-

project erstellung planung

BIM- Aufgaben-
Koordination management

Abbildung 6-1: Softwareinfrastruktur des Projekts
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Beleuchtung

Abbildung 6-2 Softwareschnittstellen

Revit
= Nachbearbeitung

6.3. Modellbasierter Inform. -und Datenaustausch

Die Softwareschnittstellen sind mit allen Projektbeteiligten friihzeitig abzustimmen und zu tes-
ten. Die folgende Tabelle zeigt die im Projekt vorhandene Schnittstellen.

Tabelle 6-1: Softwareportfolio am Projekt

von Software Version | Input Output | Inhalt Anwendungszweck
ZPPI/GI/ | Revit 2021 (*.dwg) *.dwg 3D- Modell Modellierung
BST (*.ifc) *rvt
*.ifc
ZPP Navisworks | 2021 div. * . nwf Koordinationsmodell Koordinierung
*.nwd
ZPP Dynamo Mind. *.dyn - Modellinien Erzeugung Modelli-
2.1 nien fir Bemal3ung
ZPP SOFISTIK *.dwg * pdf Tragwerksplanung
ZPP RIB iTwo *.cpixml Kostenschatzung/-
berechnung
ZPP MS Project * pdf Terminplanung
BST AutoCAD *.dwg 3D-Modell Beleuchtung
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6.4. Datenlieferungsplan

Der Datenlieferungsplan beschreibt, in welcher Form welche Ergebnisse wann an die Projekt-
kommunikationsplattform abgegeben werden und ist im Teilnehmerwettbewerb bzw. mit der
Angebotsabgabe auszufillen. Nach dem Zuschlag sind die Lieferobjekte mit dem Auftraggeber
abzustimmen. Ein Lieferobjekt ist mindestens zum Ende der Leistungsphase bzw. zu den fest-
gelegten Meilensteinen abzugeben.

Tabelle 6-2: Datenlieferplan der Projekte Neubau Aufzug Hamburg-Neugraben und Neubau Aufzug
Hamburg-Konigstralle

Lieferobjekt LPH | Ersteller Empfanger | Liefertermin Format
Koordinationsmodelle
rvt, nwd,
Bestandsmodell Abschluss | RCP-Datein
LoD 100/200 1 Gl-Consult Loh 1 der Punk
Lol 100 P er Punkt-
wolke
Variantenentscheidungs-
modell 2 | ZPP Ingenieure AG Abschluss rvt, nwd
LoD 200 Lph 2
Lol 100
Gesamtmodell Stufe 1
Entwurfsplanung 3 | ZPP Ingenieure AG Abschluss rvt, nwd
LoD 200 g PL Lph 3 ’
Lol 200
Gesamtmodell Stufe 1
Genehmigungsplanung 4 | ZPP Ingenieure AG Abschluss rvt, nwd
LoD 200 Lph 4
Lol 200
Gesamtmodell Stufe 2
Ausfuhrungs- Abschluss
planung 5 ZPP Ingenieure AG Lph5 rvt, nwd
LoD 300
Lol 300
Fachmodelle
Ingenieurbauwerk Alle 4 Wo- Ifc, rvt, nwc
1-9 | ZPP Ingenieure AG PL & chen + zum
BIM Meilenstein
50Hz Koordinator | Alle 4 Wo- | Ifc, rvt, nwc
3-9 BST Railkonzept chen + zum
Meilenstein
LST Alle 4 Wo- | Ifc, rvt, nwc
3-9 BST Railkonzept chen + zum
Meilenstein
Berechnungen, Berichte & Sonstiges
Kollisionsprufberichte 1-6 Planungsbe- | PDF, HTML
sprechung
Visualisierungen 3-4 . tbd JPG
- ZPP Ingenieure AG PL
Terminplanung 2-4 g tbd PDF, MPP
Kostenschétzung, 2,3, PDF, XLS
tbd
Kostenberechnung
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Entwurfsplanungs-

tbd

PDF + pror-
pietare For-
mate

unterlagen 3
Daten fur die Genehmi-
gungsplanung 4
Ausschreibungsunterlagen | 6 & 7

tbd

PDF + pror-
pietare For-
mate

tbd

PDF, GAEB
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7. BIM-Prozesse

7.1. Gesamtiubersicht der BIM-Ausfihrung

3D

ETIESE Bestandsmodell

r —
I ]
L —

Kosten/Listen

[

Plane

Objektplanung &3 TA/LST

Tragwerksplanung <

Koordinations-
modell

Modellpriifung

Abbildung 7-1: Gesamtlbersicht der BIM-Ausfiihrung

RO

3D-Ansichen

X

Bauablauf

7.2. Anwendungsfallbezogene Prozesse

Siehe Anlage 1
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8.

Modellstruktur und -inhalte

8.1. Modellstruktur und -inhallte

Das Koordinationsmodell durchlauft wahrend der Projektbearbeitung die folgenden Stufen:

Bestandsmodell (Bestandsaufnahme)

Variantenentscheidungsmodell (Vorplanung)

Gesamtmodell Stufe 1 (Entwurfs- und Genehmigungsplanung)
Gesamtmodell Stufe 2 (Ausfuhrungs- und Werk- und Montageplanung)
As-Built-Modell (Dokumentationsleistung)

Die Modellstruktur ist entsprechend der beauftragten Fachplanungen entsprechend der folgen-
den Abbildung aufzuteilen:

Bestandsmodell

Modell bauliche
Anlagen

50Hz-Modell

Abbildung 8-2: Struktur des Bestandsmodells fir Neugraben und Kdnigsstralle

Eine weitere Strukturierung in die folgenden Bereiche ist ebenfalls zielfihrend

Bahnsteig
Ausstattung
Uberdachung
Empfangsgebaude
Personenunterfiihrung
Umgebung
Beleuchtung

Um spater eine Auswertung hinsichtlich der Kosten und Termine durchzufiihren, sind den Ob-
jekten der Modelle zuséatzliche Informationen hinzuzufiigen. Die Gliederung besteht dabei aus
Bestand, Neubau, Temporar (BauhilfsmaRnahme) und Rickbau.
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8.2. Koordinatensystem (Projektbasispunkt)

Die Vermessung verwendet als Grundlage das XY-Koordinatensystem. Fir Beide Projekte wird
jeweils ein eigenes Koordinatensystem verwendet. Mit dem sich so ergebenden Basispunkt
werden alle Teilmodelle aufgebaut. Fehler in der Definition des Punktes werden somit ausge-
schlossen. Die Basispunkte sind in der Umgebung frei gewahlt. Es ist physisch keine Vermar-
kung in der Ortlichkeit vorhanden) und sie liegen nicht im Messgebiet, sondern sind global be-
trachtet sidwestlich des Projektgebiets positioniert.

8.2.1. Konigstrale

Tabelle 8 - 1 Koordinaten fir Bahnhof Kdnigsstralle

Koordinatensystem

Lage DB_REF
Hohe DHHN2016
O/W (Rechtswert) 3562418,00
N/S (Hochwert) 5935447,00
Hohe 0,00

\'730%‘

PROJEKTBASISPUNKT

3562418.0000

5935447.0000
0.0000

2.

2
(=)
=

A

Abbildung 8 - 1 Darstellung der Koordinaten KénigsstralRe
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8.2.2. Neugraben
Tabelle 8 - 2 Koordinaten fir Bahnhof Neugraben

Koordinatensystem

Lage DB_REF
Hohe DHHN92
O/W (Rechtswert) 3556422,00
N/S (Hochwert) 5927128,00
Hohe 0,00
PROJEKTBASISPUNKT

3556422.0000

5927128.0000

0.0000

A

Abbildung 8 - 2 Darstellung der Koordinaten Neugraben

1720HY
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8.3. Abbildung Bauphasen
Tabelle 8-3: Bauphasen

Bauphase Auszufillender Inhalt
Bestand Phase 0
Abbruch Phase 1
Temporar Phase 2
Neubau Phase 3

8.4. Informationsgehalt der Modelle (LOI)

Der Informationsgehalt der jeweiligen Modelle wird in Tabelle 6-2 aufgefiihrt.

8.5. Ansichtspunkte in Navisworks
Bestandteil der Lieferung ist ein Gesamtmodell im NWD-Format.
Das Gesamtmodell enthalt folgende Daten:

¢ 3D Bestandsmodell Revit
e 3D Fachmodelle

e 2D IVL Plan

o 2D Katasterplan

o 2D Leitungsbestand

¢ 2D Vermessungslageplan

Tabelle 8 - 4 Ansichtspunkte

Gruppe Ansichtspunkte Enthaltene Daten
3D-Ansichten
Bestand Bestandsmodell
Bestand, Abbruch(rot), Temporar(gelb) Bestandsmodell
und Neubau(griin) Fachmodelle
Endzustand Bestandsmodell
Fachmodelle
Draufsichten
Bestand Bestandsmodell
2D Vermessung
IVL - Plan

2D Katasterplan
2D Leitungsbestand

Bestand, Abbruch(rot), Temporar(gelb) Bestandsmodell
und Neubau(griin) Fachmodell

2D Vermessung
IVL - Plan

2D Katasterplan

2D Leitungsbestand
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Endzustand Bestandsmodell
Fachmodell

2D Vermessung
IVL-Plan

2D Katasterplan

2D Leitungsbestand

Schnitt A-A Bestandsmodell
Aufzug Fachmodelle




Anlagen
Anlage 1
AWE 02 — 3D-Bestandsmodellierung als Planungsgrundlage

Abbildung des Bestandes als 3D-Modell mit Ablage der verwendeten Informationen in der
CDE und ggf. mit Verknupfung der zur Erstellung verwendeten Informationen (also Punkt-
wolken, Bestandsplanen etc.) im Koordinationsmodell sowie Einstufung der Genauigkeit der
zugrundeliegenden Informationen Uber ein sogenanntes Level of Accuracy (LoA). Quelle der
Informationen kdnnen die im Rahmen einer Bestandsaufnahme/ Vermessung gewonnenen
Grundlagen sein, aber auch Bestandsunterlagen oder offentliche zugangliche Datenbanken
(z.B. fur DGM oder Stadtmodell).

X) X | X | X1 X

Modellbasierte Planungsgrundlage auf Basis der vorhandenen Projektinformationen (2D—
Bestandsplane / 3D-Laserscan + Fotodokumentation) / Bestandsmodellierung anhand von
georeferenzierten Punktwolken aus dem 3D-Laserscan.

Schaffung von EingangsgroRen fur nachfolgende Anwendungsfalle (bspw. Planungskoordi-
nation)

Planungsgrundlage

Die 3D-Modellerstellung kann auf unterschiedlichen Wegen erfolgen. Die Basis bilden 2D-
Plane oder 3D-Punktwolken. In Revit besteht die Moglichkeit in der Projektumgebung und in
Revit-Familie zu modellieren. Der Begriff Familie wird in Revit fir Objekt/Bauteil verwendet.
In der Projektumgebung kénnen Revit-interne Familien benutzt und verschiedene Bauteile
erstellt werden. Diese Bauteile sind dann nur in der Projektumgebung vorhanden und kénnen
nicht einfach in einem anderen Projekt verwendet werden. Eine weitere Mdglichkeit ist die
Erzeugung von Familien, die projektiibergreifend benutzt werden kdnnen. Daflir stehen ver-
schiedene Vorlagen zur Verfigung. Zudem gibt es adaptive Familien, die generiert werden
kénnen, um Linienbauwerke mit Hilfe von Dynamo zu erzeugen.

Revit 2019 *.dwg | *.rvt 3D-Modellerstellung durch Nutzung der vorhandenen
2020 *rep | *orft oder Erstellung neuer Revit-Familien, Punktwolken
*.ifc
*.dwg
AutoCad | 2019 *.dwg | *.dwg | Verarbeitung von Digitalen Geldndemodellen, Stre-
Civil 3D | 2020 cken- oder Leitungstrassen, CityGML Daten, Projekti-
AutoCad on von Orthophotos, Erzeugung und Bearbeitung von
Baugrundmodellen, Anpassung von 2D-
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Bestandsplanen fur 3D-Modellierung

Dynamo

Mind.
2.1

*.dyn

Abwicklung von Linienbauwerken, automatisierte

Prozesse zur Modellerstellung

Eingangsdaten Format Beschreibung

2D-Bestandsplan *.dwg Vorhandene Bestandsplanung (Papier-/Digitalformat)

Punktwolke *.rcp Ergebnis eines 3D-Laserscans, Punkte mit Georefe-
*.rcs renzierung die als Gesamtheit Objekte abbilden,
* las mit/ohne Farbwerte, Punktwolke mit 3D-Bildformat
*.Xyz (Verknipfung Bilddatei — Vermessungspunkten) (Bei-
*.e57 spiel JetStream Viewer)

Liefergegenstande

3D-Bestandsmodell(e)

* rvt

* ifc

Beschreibung
3D-Modell des Bestands

Projektbeispiel

Abbildung 3 Bestandsmodellierung\Punktwolke der Produktionshalle von IMERYS Metalcasting Solu-
tions
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AwF M.01 - Bestandserfassung/ 3D-Bestandsmodellierung als Planungsgrundlage
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V = Verantwortlich
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AWEF 06 — Planungskoordination

Inhalt

RegelmalRiges Zusammenfilhren der Fachmodelle in einem Koordinationsmodell mit an-
schlieBender automatisierter Kollisionsprifung, systematischer Konfliktbehebung und Pri-
fung weiterer Kriterien sowie Verkniipfung zusétzlicher Informationen in dieses Modell. Das
Koordinationsmodell bildet den modellbasierten Zugang zu den im Projekt ermittelten und
erzeugten Informationen. Es bildet die Grundlage zum objektbasierten Aufgabenmanage-
ment, zu Planungsdiskussion am Modell sowie zur Prifung der Planungsmodelle.

Leistungsphasen nach HOIA
5

Bau @ Betrieb

Nutzen / Mehrwert

Koordination von Modellen zur Prifung von Konflikten/Kollisionen und Verknip-
fung/Erweiterung mit Informationen. Darunter kann die Prifung der Lagerichtigkeit und/oder
von Uberschneidungen fallen.

Spatere Verwendung der Ergebnisse des BIM-Anwendungsfalls
Planungsgrundlage

Kurzbeschreibung der Umsetzung

Das Zusammenfiuhren der (Fach)Modelle wird in einer Koordinationssoftware (Desite oder
Navisworks) umgesetzt und kann je nach Software durch native oder softwarespezifische
Dateiformate erfolgen. Dabei werden die unterschiedlichen (Fach)Modelle in ein neues Pro-
jekt eingeladen und dieses als Koordinationsmodell abgespeichert. Die genaue Umsetzung
hangt von der eingesetzten Software ab. Die Kollisionsprifung erfolgt jeweils durch das Tool
Clash Detective(Navisworks)/Kollisionsprifung (Desite) durch Eingabe von Toleranzen und
Prufregeln. Weiterhin kdnnen Ansichtspunkte und Filterregeln erstellt werden zur Navigation
und Prasentation wahrend einer Besprechung am Modell.

Software Version | Input  Output | Einsatzzweck

Navisworks | 2019 div. * nwf Koordinationsmodell
2020 * NWC
* nwd

Eingangsdaten For-  Beschreibung

mat
«» Geometriemodelle div. Notwendige Fachmodelle vorwiegend
5 Terminplane in nativen Formaten von Autodesk und
% Punktwolken weiteren herstellerneutralen Formaten
&
2




Liefergegenstéande Format \ Beschreibung

Koordinationsmodell (KM) *.nwd Projektdatei des Koordinationsmodells

Projektbeispiel

55 DESITEMD PRO [\152.168 102 peojebtepp.ProjelieT9843, G US, Ost_Lph.5 6015, BI06 Kooediaation\KM Desie\US0,00_KM X0, 0,USOstpf] - o x
. - - CEIEY

—— e = = =

¢ @ [E @ R § 5 Heexee G o] = 3 7

R U ¢
Msnrite dematoosn Oraducht Kamers W) B Cantercasishn | Materaben o] ogde Britaetren  Soeber Duschtioge Dk Cotren Lobiumlen

@ remincree FoE £ BRE
e L] % & & I ¥
oty ox

(USO_02_TM_ROS 12 Pohba.
Ba OWF Modell [US0_02_TM_ROB_12_TTWSE_Tunnel_ Block?(... Rohbaw
Ba OWF Modell [US0_02_TM_ROB_14_SE-tst.dwix] (1) Rohbes
e OWF Hodell [USO_03_TH_ROB_17_Bocke R(016)1-4, R(O1... Rohbes
Ba OWF Modell (US0_03_TH_ROB_17_Bloecke_C140kdutx] (1) Rohbas

_63_TH_RO8_17_ Fohbay
[US0_03_TH_ROB_17_ Rohbau
Ba OWF Model [USO_02_TH_BGR_12_Dock 7.dwix] (1) Bougrite
Ba OWF Hodell (US0_03_TH_BGR_17_Deck 21-22, 31-324. Bavgrube
e OWF Modell (U50_83_TH_BGR_17_Deck.dwhx) (1) Baugrute

a I7C Hodell (Bestand_1C(140.1)4c] (1)

Ba I1C Model [ Sichtwestenanalyse.31C] (1)

Ba 7380V01-£0-LP_190913-15320_75t-0GM_City_Nord_Ges... DGM

e Ortholoto (12_depa0rgh_32568_5941_1_hh_2017.4pg) (1)  Orthophets
Ba Ortholoto [6_dopa0rgb_32567_5941_1_Wh_20174p9] (1)  Orthopheto
s Ortholoto [4_dop2Orgh_32567_5940_1_hh_20174p] (1)  Orthopheto
= Orthofoto [2_dos20rgh_32567_5939_1_bh_20174pa] (1)  Orthophats
s Ortholoto [10_dop20rgh_32568_5940_1_hh_20174pg] (1)  Orthophets
s Ortholoto [8_depaorgh 32568 _5939_3_hh_20174p9) (1)  Ofthophets

Abbildung 4 Koordinierte Fachmodelle anhand des Beispiel U5-Ost (Darstellung in Desite, Koor-
dination wird in Navisworks umgesetzt)
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AwF K.01.2 - Koordination der Fachmodelle in Navisworks
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Start 9 v M
Fachmodelle
(1) 3D-Modellerstellung und Zusammentra- Vv
gen notwendiger externer Fachmodelle
Fachmodelle in einem Koordinationsmo-
(2) ) v M M
dell zusammenfiuhren
3 Fachmodelle auf Kollisionen prufen Y, M M
Generieren von Ansichtspunkten und -
4) filtern P v M M
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(5) Ubergabe ges KM und an weitere An- Vv M M
wendungsfalle
Ende le?sahme des fertigen Koordinationsmo- Vv M M

V = Verantwortlich
M = Mitwirkung

AWE 11/12 — 3D Variantenentscheidung zur Lage/zum Bauwerk

Die Gegentberstellung von verschiedenen Planungsvarianten auf Grundlage des 3D-Modells
zur Entscheidungsfindung. Bei der Variantenuntersuchung werden die herausgestellten mog-
lichen Planungsvarianten mit Hilfe von fur das Projekt aufgestellten Bewertungskriterien mit-
einander verglichen und die beste Variante ausgewahlt. Die Definition der ,besten Variante*
ist durch das Projektziel gegeben und ist individuell festzulegen.

Variantenfestlegung fur weitere Detaillierung in den folgenden Planungsphasen

Planungsgrundlage fir weitere Planungsphasen

Fur die Bewertung sind Kriterien aufzustellen/ vorgegebene Kriterien zu bertcksichtigen und
eine Wichtung zuzuordnen (Aufstellen einer Kriterienmatrix). Daraufhin folgt das Ausfullen
der Kriterienmatrix mit allen vorhandenen Informationen (Wertungen). Unterstiitzend dazu
koénnen Informationen aus den vorhandenen 3D-Modellen verwendet werden. VVoraussetzung
fur das Abgreifen von Informationen aus dem Modell ist die Abstimmung der Modellinhalte
mit den auszufillenden Kriterien. Die Matrix gibt in Summe einen Rang aus, der Uber die Va-
riante entscheidet.

MS Excel | 2010 Informationen | Rang Kriterienmatrix zur Entscheidungsfin-
dung
Revit 2019 Informationen | Abgreifen von Informationen aus dem
2020 3D-Modell
Desite 2.4.xx Informationen | Abgreifen von Informationen aus dem
3D-Modell
Informationen Jegliche Informationen als metrische und kategoriale
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Werte ausgedriickt, je nach Einordnung

Koordinationsmodell NWD Koordinationsmodell mit allen zur Variantenuntersu-
CPA chung verwendeten Modellen
Variantenmatrix XLSX | Variantenmatrix mit allen ausgeftillten Werten

Abbildung 5 Darstellung der Planungsvarianten von FSQ
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AwF M.02 - Planungsvariantenuntersuchung
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Beschreibung der Teilprozesse und Verantwortlich-

Auftragge-

keiten ber ZPP
- . S =
g8l g 2] 22
Teilpro- o) = = o) 5
Inhalt = g S s | 25
zess £ z g 2|z
| 3| =| 2|2
m m m
Start Veranlassung \% M
Erstellung anforderungskonformer Bau-
(2) Vv M
werksdatenmodelle
@) I\/.Iodellba5|erte"AbIe|tung von Mengen fir Vv Vv M
die Kostenschéatzung
Weitere modellbasierte A rtungen fur
3) el.tee ode pa5|e te Auswertungen fiu Vv Vv M
Variantenvergleiche
Variantenvergleiche auf Basis von Aus-
(4) wertungen aus den Bauwerksdatenmo- | V M \
dellen
Ende Abnahme der Vorzugsvariante Vv M M

V = Verantwortlich
M = Mitwirkung

AWE 13 - 2D-Planableitung aus 3D-Modellen

Die Planprifung erfolgt (aktuell) Uber 2D-Plane. Durch 3D-Modelle kénnen Schnitte an be-
liebigen Stellen erzeugt und 2D-Pléane abgeleitet werden. An einem 2D-Schnitt werden
(derzeit) die entscheidenden Erkenntnisse zur Dimensionierung von Bauteilen gewon-

nen.

X)

Die Ausgabe von 2D-Planen dient der Planprifung.

Planungsgrundlage
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Die Planableitung erfolgt in der Modellierungssoftware (Revit) und kann durch erzeugen eines
Schnittes erstellt werden. Dabei werden unterschiedliche Schnitte auf einen Plan gelegt und
koordiniert. Der Vollstandigkeit halber sind Bemafungen und Angaben zu Hoéhenkoten und
Neigungen zu machen. Die BemalRung bzw. Beschriftung kann je nach Modellelement nicht
angebracht/durchgefihrt werden. Durch ein Dynamo-Skript kénnen die Modelllinien in dem
Schnitt erzeugt werden, wodurch die Beschriftung wieder mdglich ist. Ebenfalls ist die Nachbe-
arbeitung durch CAD abzuwé&gen.

Revit 2019 (*.dwg) | *.dwg | 2D-Planableitung aus einem Schnitt in Revit
2020 (*.ifc) | *.pdf
AutoCad | 2019 *dwg | *.pdf Ggf. Nachbearbeitung und Ausgabe einer Pdf
Civil 3D | 2020
AutoCad
Dynamo | Mind. *.dyn - Ggf. Erzeugen von Modelllinien zur Ermdglichung der
2.1 Bemalung im Schnitt
3D-Modell *.rvt Vorhandene Bestandsplanung Digitalformat
*.dwg
*.ifc
Externe Referenzen *.rcp Ergebnis eines 3D-Laserscans, Punkte mit Georefe-
*.Ics renzierung die als Gesamtheit Objekte abbilden,
* las mit/ohne Farbwerte, Punktwolke mit 3D-Bildformat
* XYz (Verknlipfung Bilddatei — Vermessungspunkten) (Bei-
*.e57 spiel JetStream Viewer)
2D-Pléane *.dwg Abgeleiteter 2D-Plan
* pdf
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Projektbeispiel

Gleisachse
UsGl.2
Gleisachse
Us Gl
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Abbildung 6 abgeleiteter und bemalfiter Plan einer Neubaumodellierung der U5-Ost

AwF V.01 - 2D-Planableitung
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Beschreibung der Teilprozesse und Verantwortlich-

Auftragge-

keiten ber ZPP
2 5| £ 9 |¢
I - c e = =~
Teilpro Inhalt 8| 8| 5| 2 |8%
zess £ : g 2|z
| 3| =| 2|2
m m m
Start Veranlas.sung zur Erstellung der 2D- Vv M
Planableitung
3D-Modell erstellen und notwendige ex-
Q) : Vv
terne Referenzen einladen
Festlegen der erforderlichen hnittfih-
@ estlegen der erforderlichen Schnittfu M Vv Vv
rungen
(3) Schnitt auf dem Plan platzieren \% \%
(4) Beschriften/Bemal3en der Elemente \Y, \Y
(5) ggf. Nachbearbeitung durchfihren \% \%
Ende Abnahme des fertigen 3D- Vv M M
Bestandmodells

V = Verantwortlich

M = Mitwirkung
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